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WENC2 Kurulum ve Devreye Alma Kilavuzu

Bu kilavuz, WENC2 kablosuz encoder iletim sistemini sahada kuran, devreye alan ve bakimini
yuriten kurulumu yapan personele ydneliktir. Tum modeller (MONO, DUO, TRI) icin gecerlidir.

1. Sistem Tanitimi

WENCZ2, bir makinenin dénen veya hareketli bélimundeki inkremental quadrature encoder
sinyallerini 5 GHz bandinda kablosuz olarak sabit tarafa ileten iki cihazl bir sistemdir. TX dénen
tarafa yerlesir ve encoder'i okur; RX sabit tarafa yerlesir ve ayni sinyali birebir quadrature cikis
olarak Uretir. Strlci tarafinda RX, fiziksel bir encoder bagliymis gibi gérinir — surlicide donanim

veya yazilim degisikligi gerekmez.

Modeller

Model Encoder Aktlf_
Terminaller
WENC2-
1 EN

MONO 0
WENC2- 2 ENCO + ENC1
DUO

ENCO + ENC1 +

WENC2-TRI
¢ 3 ENC2

Temel Elektriksel Ozellikler

Ozellik
Besleme (TX ve RX)

Encoder besleme cikisi (TX Terminal
3)

Encoder giris (TX)

Encoder cikis (RX)
Motor hiz arahgi

Calisma sicakhgi

Deger

15-30 v DC

+23.5 V filtrelenmis

Incremental quadrature A/B/~A/~B, 2 veya 4 telli, optik
izoleli

HTL 24 V, asir akim ve kisa devre korumali
0-6000 RPM @ 1024 ppr (102,4 kHz); teorik = 8800

-20 °C... +70 °C

Onemli: RX'in tam encoder cikisi yalnizca normal calisma modunda iretilir. Servis
modunda cikis yaklasik 100 ms'lik araliklarda (durum guncellemesi) gerceklesiyor olsa da
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kapali cevrim calistirmaya uygun degildir. Servis modunda sUriclnUn encoder takibi
gavenilir oimaz.

2. Kablolama

2.1 TX — Motor Tarafi

Terminal

1

2

10

11

12

13

14

15

16

Fonksiyon
+24V besleme girisi
GND

+23.5V encoder
besleme

GND (encoder)
ENCO.A
ENCO./A
ENCO.B

ENCO./B

ENC1.A

ENC1./A

ENC1.B

ENC1./B

ENC2.A
ENC2./A
ENC2.B

ENC2./B

Model

Tumu

TumuU

TumU

Tumu

TumU

Tumu

Tumu

Timu

DUO,
TRI

DUO,
TRI

DUO,
TRI

DUO,
TRI

TRI

TRI

TRI

TRI

Terminal

1

2

10

11

12

13

14

15

16

2.2 RX — Siriucu Tarafi

Fonksiyon
+24V besleme girisi
GND

GND
ENCO.A
ENCO./A
ENCO.B
ENCO./B
GND
ENC1.A
ENC1./A
ENC1.B
ENC1./B
ENC2.A
ENC2./A
ENC2.B

ENC2./B

Model

TUumua

TUmu

Tumu

TUumu

TUumua

TUumua

DUO, TRI

DUO, TRI

DUO, TRI

DUO, TRI

TRI

TRI

TRI

TRI

RX cikislari HTL seviyesindedir (24 V) ve slUrlclinUn encoder girisine dogrudan baglanir.
Surtclnin encoder tipi HTL / push-pull, sinyal secimi yalnizca A/B (Z/index kullaniimaz)

olarak ayarlanir; PPR parametresi ise sahadaki encoder'in PPR degeri ile girilir.
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2.3 Encoder Baglanti Tipleri

4 telli (diferansiyel) — 6nerilen. A, /A, B, /B hepsi baglanir. Glrultlye karsi en yuksek
bagisikhk.

2 telli (single-ended). Sadece A ve B baglanir:

» TX tarafinda /A ve /B terminalleri GND'ye koprilenir (aksi halde TX girisi askida kalir ve
kararsiz okur).

* RX tarafinda kopriileme yapilmaz — /A ve /B, RX'in Urettigi diferansiyel komplement
cikislardir.

Quadrature butiinliiga sarttir. Dahili hata giderme, dogru sayma ve parazit ayiklama
donanimi ile algoritmalarin calismasi icin A ve B sinyallerinin birlikte okunmasi gerekir.
Sadece A veya sadece B pulse'lan tek basina kullanilamaz, aktariimaz.

2.4 Surucu Tarafi Parametre Ayari

Sdrucude encoder arayuzunu yapilandirirken:

Parametre Deger
Encoder tipi HTL / push-pull (24 V)

Sinyal A/B (quadrature); 4 telli cikis hazirdir ve parazite daha direnclidir. istenirse 2
sayisl telli olarak /A, /B baglanmadan calisilabilir — uclarin bos birakilmasi sorun olmaz

PPR / CPR Sahadaki encoder'in PPR degeri (WENC2 seffaftir, degistirmez)

Yon Uretim yéniine gore; tersse A-B swap veya siiriicii parametresinden cevir

Renk kodu: Siyah ENCO (tim modeller) - Mavi ENC1 (DUO + TRI) - Turuncu ENC2 (sadece TRI).
Modelinize uygun renkteki baglantilari yapin, digerlerini bos birakin.
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2.5 Kablolama Semasi

WENC2 System Wiring Diagram

All models (MONO / DUO / TRI) — Connect according to color code

(TTm T T N (T N
| 1 | 1
I I I I
1 I I I
1 I 1 I
| 1 | 1
I I I I
1 | 1 1
1 I 1 I
| 1 | 1
I I I I
1 I I I
1 I 1 I
H 1 | 1
I I
: WENC2-TX | : WENC2-RX |
I Transmitter (Motor side) : I Receiver (Drive side) :
I I
1 ! 1 [
I Clamp 1-8 I | Clamp 1-8 I
Power Supply mmmmmm————— I : I [ Power Supply
10-30V DC eemmm————y - “JI 1 +24v | : 1 +24v 10-30V DC
---------: 2 GND : : 2 GND
+23.5V J 1 1
i 3 +23.5V enc. supply H e
I
4 GND (enc) I :
| 4 ENCO.A
| : Drive 0
14 5 ENCO.A | | | 5 EnCO./A ENC+0V
I I
e 6 enco./a | '] & enco.s h—l :
A, IA B, /B [ | O = All model
o : co i d / :
7 ENCO.B 1 7 ENCO./B H
All models | I — - 5GHz e —— .I :
8 ENCO./B : Multichannel Wireless : 8 GND H
| 1
| 1
| 1
| 1
Clamp 9-16 : 1 Clamp 9-16
I
= 9 ENC1.A : 1| o Enci.a i
A /A B, /B : | : . Drive 1
10 ENC1./A 1 | | 10 ENC1./A ERCECY
DUO + TRI ] 1
11 ENC1.B 1 | | 11 ENC1.B DUO + TRI
! 1
12 ENC1./B : 1| 12 ENC1./B
I
! 1
! 1
I
Encoder 2 13 ENC2.A 1 : 13 ENC2.A
A/A.B, /B X ! 1 Drive 2
14 ENC2./A | 1 | 14 Enc2./a R
TRI only | I [
| 15 ENC2.B 1 | | 15 encz.B -
1 | ' TRI only
16 ENC2./B 1 1 | 16 EnC2./B '
I 1 H
I | H
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
| 1
________________ ! e
Connection by Model:
. MONO: Black cables only (ENCO) . DUO: Black + blue (ENCO + ENC1) . TRI: Black + blue + orange (ENCO + ENC1 + ENC2)
==== 124V supply ==== 0V (GND) = === +23.5V enc. supply

* 2-wire encoder: On TX side, bridge /A and /B clamps to GND (no bridging on RX side)
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3. Montaj

3.1 TX — Donen Taraf

* TX, motorun veya doénen platformun Uzerine, encoder'a en yakin noktaya monte edilir.
Encoder kablosu kisa tutulur.

* TX anteni metal muhafaza disinda kalmalidir. Kapali metal kutu 5 GHz sinyalini ciddi
zayiflatir.

* Donen tarafa besleme slip-ring lzerinden geliyorsa, slip-ring'i yalnizca TX besleme hatlari
(+24 V / GND) kullanir — encoder sinyalleri gecmez.

* Titresim olan noktalarda kabloyu sabitleyin, konnektoérlere direkt yuk binmesin.

3.2 RX — Sabit Taraf

* RX, elektrik panosu icine veya suruclye yakin bir noktaya monte edilir.

* Pano metal ise RX anteni pano disinda kalacak sekilde yerlestirin (plastik pencereli pano
veya anten disari cekme).

* TX ve RX antenleri birbirini gorecek sekilde konumlandirilir; goéris hattinda blyuk metal
engel bulunmamalidir.

* Buncher gibi metal kabinli sistemlerde RX de kabin icine konulmahdir — dis
kabugun olusturdugu Faraday etkisi sinyali bloke eder; RX'in ayni elektromanyetik hacim
icinde olmasi baglantiy1 saghkh tutar.

3.3 Topraklama ve Kablo

* TX ve RX GND'leri ile strtici encoder GND'si ortak referansa baglanir.

* Encoder kablosu ekranh bukiumli cift tipinde olmalidir. Ekran yalnizca bir ucta (6nerilen:
RX / pano tarafinda) saseye baglanir.

* Besleme hatlari uzunsa ayri sigortadan beslenip GND'si surtcuyle ortak kalir.

* Encoder kablosu guc¢ kablolari, VED cikislari ve frekans invertért yakinindan mimkudn
oldugunca uzak cekilir.

3.3.1 Besleme izolasyonu — Kritik

24 V DC besleme kaynaginin toprak, faz ve notr hatlarindan gercek yalitimh (galvanik izoleli)
olmasi proses ve sistem saghgi agisindan énemlidir.

Piyasada iyi yalitimi olmayan gug¢ kaynaklari yaygindir — élcimde toprak ile +24 Vya da 0 V
(DC GND) arasinda 90 V civari AC gorilmesi tipik bir belirtidir. Bu tlr besleme:

* Encoder hatlarinda duzeltilemez parazitlere yol acar.
» Kalici elektronik arizaya (ESD benzeri kimdlatif hasar) neden olabilir.

En ideal sistem: Slip-ring Uzerinden 220 V AC gecirip donen tarafa aktarmak, donen tarafta
izolasyon transformatori ve ardindan 220 V AC = 24 V DC kaynak kullanmaktir. Boylece
slip-ring'teki karbon kirlenmesi kaynakli yuksek gerilim atlamalari, guraltuler ve toprak
gurdltileri encoder hattina sirayet etmez.
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3.4 Mesafe ve Gorus Hatti

* Tipik calisma mesafesi birkac metre ile onlarca metre arasindadir; goris hatti acik oldugu

sUrece aradaki mesafeden ok, engel yoklugu 6nemlidir.

» Beton duvar, metal muhafaza, elektrik panosu kapagi 5 GHz icin ciddi zayiflaticidir.
* Uygun sartlarda 50 metrenin Gizerinde mesafelerde de saglikl iletisim mimkindir; ancak

ortam degiskenleri (metal yogunlugu, baska RF kaynaklari, duvarlar) bu mesafeyi belirgin
sekilde kisaltabilir.

* Tespit icin servis modu Web Ul'da sinyal siddeti élcer kullanilir — devreye alma sirasinda

O0lcim yaparak mesafe/yerlesimin uygunlugunu dogrulayin.

4. llk Devreye Alma

Fabrikadan ¢ikan cihazlar esleniksizdir ve enerji verildiginde otomatik olarak servis moduna
girerler.

4.1 Adim Adim

u

. Kablolama ve topraklamayi kontrol edin.
. TX ve RX'e besleme verin. Her iki cihaz da otomatik servis moduna girer (LED: yavas kayan

1S1k).

. Tablet veya telefondan WiFi agina baglanin:

o SSID: WENC RX xxxxxx / WENC TX xxxxxx (son 6 karakter cihaz MAC'inin son 3
byte'idir)

o Sifre: 12345678 (varsayilan)

o Telefonun mobil verisini kapatin — WiFi dnceligi igin.

. Tarayicida http://192.168.10.1 acin. RX Web Ul'i yUklenir.
. "Cihaz Tara" butonuna basin. TX listede goériunur (MAC, encoder kanali, sinyal glcu).
. "Eslestir" butonuna basin ve onaylayin. LED'ler: alttan dolum — 3x blink - solid —

eslestirme basarili.

. "Normal Calismaya Don" butonuna basin. Her iki cihaz yeniden baslar ve normal

calismaya gecer.

4.2 Surucu Tarafi Dogrulama

1.
2.
3.

Sirlclde encoder araylizi HTL (24 V) ve dogru PPR ile yapilandiriimis olmal (bkz. §2.4).
Motoru elle veya yavasca cevirin. Surltcu encoder sayicisi artmali veya azalmalidir.
Yon tersse — (i¢ secenek:
o SUrucu parametresinden yoni cevirin (tercih), veya
o 4 telli baglantida yalnizca A ile /A'y1 yer degistirin (en pratik — iki tel swap), veya
o TX tarafinda ENC.A ve ENC.B terminallerini yer degistirin (2 telli baglantida bu
yontem).

4. Pozisyon +1/-1 arasinda salinim yapiyorsa kablolama hatalidir (bkz. §7).

5.

Uretim yikiine almadan dnce encoder cikisinin stabil oldugunu (RPM sabit yiikte salinim yok)
dogrulayin.

4.3 PPR / RPM Kapsami

WENC?2 sirlcu ile transparent calisir — encoder'dan geleni degistirmeden iletir. Kanal basina
darbe frekansi (A sinyali) calisma araligi 0-102 kHz, teorik Ust sinir = 150 kHz'dir. Referans:
6000 RPM @ 1024 ppr (= 102,4 kHz).
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Hiz sinirt encoder PPR degeriyle ters orantili degisir: RPM = f x 60 / PPR

Encoder PPR Calisma ust sinin Teorik ust sinir
512 12000 RPM 17500 RPM
1024 6000 RPM 8800 RPM

2048 3000 RPM 4400 RPM

4096 1500 RPM 2200 RPM

Encoder ve motorun mekanik sinirlari ayrica gecerlidir. Encoder degistiginde yalnizca suiriicuideki
PPR / pulse sayisi parametresi glncellenir; WENC2 tarafinda ayar gerekmez. Cikis frekansi
¢ozunurligu = 2,4 Hz'dir.

5. Servis Modu

Servis modu; eslestirme, Web Ul izleme, cihaz ayarlari ve OTA guincelleme icin kullanilir. Servis
modunda RX encoder cikisi liretilmez (guvenlik).

5.1 Tek Tus Kullanimi

Her cihazda tek bir buton bulunur. Kullanim, cihazin o anki durumuna goére degisir:

Durum Eylem Sonug
Normal 5 s esigi dolunca hemen servis kipine gecer (birakmayi beklemez);
alisma 5 s basil tut eslesik cihaz da servis kipine cagrilir. Normal kipte kisa basis yok
el sayilir (kazara gecis olmaz).
Servis kipi Kisa basis Bul: eslesik cihazin LED'leri ~5 s flas yapar.
Cift kisa Tusla esleme penceresi, 60 s. iki cihazda da cift basilir; pencereleri
L acik iki cihaz (TX + RX, en gucld sinyal) otomatik eslesir. Web Ul
Servis kipi basis (0,8 s . - C
gl gerekmez. Fiziksel erisim = yetki (iki cihaza da elle dokunmak

gerekir).

Servis Kipi 3 s basih tut Servisten cikis, normal calismaya donus.

GUc =0,1s o
verirken basill Servis kipinde acilir (2 kisa flas).
Giic Fabrika ayari (= 3,3 s ve = 6,7 s'de ilerleme LED'i yanar). WiFi adi/

10 s basili sifresi (12345678), cihaz adi, eslesme ve ayarlar varsayilana doner,;

verirken .
seri no ve model kalir.

Eslesmesiz cihaz her zaman servis kipinde acilir. Eslesik cihaz glc verilince dogrudan normal kipte
acilir ve esini bulur (acilis bekleme penceresi yoktur).

5.2 Fabrika Sifirlama

Fabrika ayan (= 3,3 s ve = 6,7 s'de ilerleme LED'i yanar). WiFi adi/sifresi (12345678), cihaz adi,
eslesme ve ayarlar varsayilana doéner; seri no ve model kalir.
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5.3 Web Ul Ozellikleri

Devreye almada mutlaka acin. Web Ul canli encoder verisi, sinyal kalite 6lcimu, A/B
sinyal tanilama ve sistem tanilama bilgilerini tek ekranda sunar — fiziksel kablolama
dogrulama, yon kontroll ve mesafe/yerlesim dederlendirmesi buradan yapilir. Web Ul'ya
girmeden devreye alma tamamlanmis sayllmaz.

Ozellik
Encoder izleme

A/B Sinyal
Tanilama

Sinyal gucu
Sistem bilgisi
Beni Bul

TX Servis Modu
Esleri Sil

Normal Calisma
OTA Guncelleme
Cihaz Ayarlari
Cikis Kipi

Yazilim
Glncelleme

Aciklama
Canh dénus animasyonu, RPM/Hz, yon (CW/CCW/Stop), pozisyon sayaci

Her kanal icin A ve B sinyal gostergeleri (yesil = sinyal var, kirmizi = sinyal
yok). Kablo arizasi tespiti

Cubuk + dBm + kalite + paket kayip orani

TX/RX sicaklik, restart sayaci, firmware versiyonu, MAC

TX ve RX LED'lerini ~5 s flash eder — fiziksel konum tespiti
TX'i uzaktan servis moduna alir

Her iki cihazin eslestirmesini siler

Her iki cihaz yeniden baslayip normal moda doéner

RX ve TX firmware yuklemesi (model uyumluluk kontroll)
Cihaz adi ve AP sifresi degistirme

4 cikis kipinin ve gelismis ayarlarin kanal basina secimi (§10)

imzali .ota paketiyle kablosuz giincelleme (§9)

Servis Web Arayizii — Yenilikler

e Erisim: varsayilan SSID WENC RX <MAC son 3 bayt> / WENC TX <. (ad verilmisse
WENC RX <ad> ), sifre 12345678 (degistirilebilir, 8-32 karakter). Adres 192.168.10.1 veya
wenc-rx.local / wenc-tx.local ; captive portal — baglaninca sayfa kendiliginden acilir.
Yonetici parolasi yoktur; koruma WiFi sifresidir.

* TX web araytizu: canl 6lcim (dénme carki, A/B LED'leri, kablo tanisi: bosta / B kontrol / A
kontrol / faz / tamam), eslesme gerekmeden kablo kontroll, “Maks Hz" sttunu, simtle hiz
profili sinyali (en cok 600 s).

» Sistem: 6nyUkleme sayaci ve son reset nedeni (TX ve RX), kara kutu kaydini indirme (son
64 olay), fabrika ayarlarina donme (onayh).

* Ayarlar: WiFi adi, cihaz adi (1-20 karakter: A-Z a-z 0-9 _ -), WiFi sifresi; alan bazinda anlhk

denetim.

* Dil: Turkce / ingilizce secimi.
o “Kipler nedir?” boliumu: kip cizimleri ve karsilastirma tablosu.
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Web Ul Ekranlari

Devreye alma ve bakim tim islemleri tek Web Ul tzerinden yapilir. Her ekrandaki 6nemli alanlar asagida

WENC2 Receiver Service Mode - Build: Kablosuz sinyal
260416142543 - RSS! + kalite (dBm + bar)

Auamationtechnalogies o

Esli TX
Bagh verici MAC adresi

Device Pairing

38:44:BE:A3:E9:88

38:44:88:A3:9:88 Cihaz Tara

Servis modundaki TX'leri listaler

Canli encoder
RPM - frekans - pozisyon (64 bit)

Beni Bul
LED yakip fiziksel konum tespiti

Switch TX Peer to Service Mode

TX Servis Moduna
TX'i uzaktan servis moduna alir

Ana Ekran — Sinyal kalitesi, TX eslestirme, canli

Kablo/Besleme Uyarist
Sinyal yoksa otomatik uyan

Encoder Detail

Enc0: Aand B LOW — check power or cable

Encl:Aand BLOW — power or cable Kanal 6zeti
Her encoder igin A/B durumu

Enc2:Aand BLOW — power or cable

Nossignal

A
A
A

A/B Tanilama
Yesil: sinyal - Kirmiz: yok

Frekans - Pozisyon
Anlik Hz ve sayac degeri

Connection

sinyal giicii
RSS! - paket kayip yiizdesi

System

WiFi Settings

Device Name

AP P: 12345678 AP ayarlan
Cihaz adi + Wifi sifresi

isaretlenmistir.

Kaydet
Reset sonras! aktif olur

System

Wii Settings

Device Name

Sicaklik
RX ve TX (C)

AP Password 12345678

Restart Sayaci
Slip-ring bakim takibi

fbibe:84

Cihaz Kimligi
RX/TX MAC adreslerl

a3:e9:b8

260416142543

260416142620
149 KB
87 KB

Firmware Versiyonu
RX Firmware Update Build tarih+saat KImiigi

RX OTA

TX Firmware Update RX firmware giincelleme

Upload to TX via ESP-NOW

TX OTA (RX Proxy)
TX firmware kablosuz transfer

A/B Sinyal Tanilama — Kanal basina A/B durumu

- (kablo/besleme kontroll), paket ve kayip istatistikleri.
gecisl. Sistem ve OTA — RX/TX firmware gtincelleme, restart
sayaci (slip-ring bakim), cihaz kimligi.

encoder verisi (RPM - frekans - pozisyon), servis modu



5.4 Yeniden Eslestirme

1. RX'i servis moduna alin (buton veya Web Ul).

2. Web Ul'da "Esleri Sil" butonuna basin.

3. Her iki cihaz sifirlanir ve servis modunda yeniden acilir.
4. 84.1 adimlarini tekrarlayin.

5.5 Cihaz Ayarlari

Ayar Aciklama Varsayilan
Cihaz Adi WiFi SSID'de gérinen isim MAC adresi (son 3 byte)
AP Sifresi WiFi erisim noktasi sifresi (min 8 karakter) 12345678

Ayarlar kalicidir — yeniden baslatma sonrasi korunur. Fabrika sifirlama varsayilana déndurar.

5.6 Servis Kipine ve Web Arayuzune Giris
Servis web arayulzlne cihazin kendi WiFi agi Gzerinden ulaslilir. Servis kipine dort yoldan girilir:

1. Normal calismada: tusa 5 s basili tutun. Eslesik cihaz da servis kipine cagrilir.

2. Gug verirken: besleme verirken tusu basili tutun (= 0,1 s); LED'ler 2 kisa flas yapar.

3. Eslesmesiz cihaz: her zaman servis kipinde acilir.

4. RX web arayuziinden: Es TX'i Servis Kipine Al digmesiyle eslesik TX servis kipine alinir.

Ardindan telefon veya bilgisayarla WENC_RX_xxxxxx (RX) ya da WENC_TX xxxxxx (TX) WiFi
agina baglanin, sifre 12345678. Sayfa genellikle kendiliginden acilir; acilmazsa tarayicida
192.168.10.1 veya wenc-rx.local / wenc-tx.local adresine gidin.

Servis kipinden cikis: tusa 3 s basili tutun veya web araytzinde Normal Calismaya D6n
digmesine basin.

Onemli: Servis kipi yalniz gézlem ve kurulum amachdir; makine bu kipte (iretimde
calistinlmaz. is bitince normal calismaya dénin. Normal calismada WiFi agi kapahdir.

5.7 Web Arayuzunun Kullanimi

Web araylizii varsayilan olarak ingilizce acilir; Ustteki EN | TR diigmeleri dili degistirir (yardim ve
guncelleme sayfalari dahil). Asagidaki goruntuiler, aksi belirtiimedikce RX sayfasidir; TX sayfasi
benzerdir.

1. Bashk ve baglanti rozeti

Dil diigmelerini, yazilim imzasini (derleme tarih-saati), cihaz
rolind (RX/TX), baglanti rozetini (Bagh), dBm cinsinden
sinyal gliclinii ve es sinyalini gésterir. BAGLANTI DOGRU,
enkoder kablo denetiminin gectigini belirtir.

WENC2 Servis | ?

Automation technologies




Eslestirme

xx:xx:xx:4D:5E:6F

xx:xx:xx:4D:5E:6F

xx:xx:xx:7A:8B:9C

Eslestirmeyi Sil

Canli Enkoder

gonderilen 48348, hata 0

51200 p ILERI 102400 189420

Canli Enkoder

Test sinyali

2. Eslestirme

TX cihazlarini tara digmesine basin; bulunan cihazlar
sinyal gUcleriyle listelenir. Bul, o cihazin LED'lerini yakip
sondurerek tanimanizi saglar. Eslestir'e basip onaylayin.
Eslestirmeyi Sil eslesmeyi kaldirir (iki cihaz da servis
kipine doner).

3. Canh Enkoder (TX)

Kanal basina anlik frekansi, yonu, maksimum Hz'i ve
konumu, A/B LED'lerini ve kablo tanisini (bosta / B kontrol /
A kontrol / faz / tamam) go6sterir. Konum / maks sifirla
konumu ve maksimum degeri sifirlar. Kablo kontrolu
eslesme gerektirmez.

4. Test sinyali (TX)

Secilen kanalin 6lcimuUna sinus bicimli bir hiz profiliyle
degistirir (eslesikse RX ¢ikisi bunu izler): Genlik, Ofset,
Periyot ve Sire (en ¢cok 600 s) girip Test sinyalini
baslat'a basin; Durdur ile durdurun. Makineyi
déndlirmeden slricl baglantisini kontrol etmeye yarar.



5. Cikis Kipi (RX)

Enkoder kanali basina ¢ikis kipini secin (0 hiz aktarimi, 1
Kol konum - glvenli, 2 konum - 6ngoérall, 3 konum - servo) ve
Kaydet'e basin; normal calismada gecerli olur. Gelismis
ayarlar: konum kazanci, yetisme siniri, yeniden hizalama
esigi, 6ngora slresi ve ivme terimi.

Cikis Kipi

6. Kipler nedir?

Dort kipin cizimlerle ve karsilastirma tablosuyla (kayip darbe telafisi, geri adim, gecikme, kopmada
davranis, uygun kullanim) aciklamasini acar. Konum kiplerinde (1-3) hicbir darbe kaybolmaz: eksik
darbeler baglanti gelince tamamlanir. (§10.2)

7. Baglanti

Ag, kanal ve es bilgisini gosterir. WiFi adi, Cihaz adi (1-20
karakter: A-Z a-z 0-9 _ -) ve WiFi sifresi (8-32 karakter)
degistirilip Kaydet'e basilir. Her alan yazarken denetlenir.

Baglanti

WENC_RX_1A2B3C
149
xx:xx:xx:4D:5E:6F (1A2B3C)

WENC_RX_1A2B3C

1A2B3C




8. Sistem

RX ve TX icin derleme imzasini, acilis sayacini, son reset
nedenini, galisma sliresini ve sicakligi gosterir. Kara kutu
kaydi (indir) son 64 olayi kaydeder. Fabrika Ayarlarina
Don onaydan sonra varsayilanlari ylkler (seri no ve model
kalir).

2026.11.05.14:30.00
xx:xx:xx:1A:2B:3C
12

POWERON

1930 s

385°C
2026.11.05.14:30.00
12

POWERON

1790 s

39°C

Fabrika Ayarlarina D6n

9. Yazilim Glincelleme

Guncellemeyi baslat gincelleme adimini acar. Uyariyi
Giincelleme ayr bir giincelleme kipinde yapihr: . L. .,
cihaz diger biitiin isleri (gikislar, 6lgiim, eslestirme) okuyun, kutuya UPDATE yazin ve Guncelleme kipine gir'e
durdurur ve iki birim de bu kipe yeniden baslar. . . .
Makine durdurulmus o[mal|d?r. Y E basin (Vazgec iptal eder). Makine dénerken (enkoder > 10

Hz) glncelleme reddedilir: 6nce motoru durdurun.

Yazilim Giincelleme

UYARI 2/2: giincelleme sirasinda enerjiyi
kesmeyin. Giincelleme kipine girmek icin
UPDATE yazin (60 s).

10. Giincelleme kipi sayfasi
Cihaz glncelleme kipinde yeniden baslar; cikislar ve 6lgim

GUNCELLEME KiPi — cihaz su an baska is durur. Bagh oldugunuz cihazin .ota paketini segip ilgili
S E L R e T I glincelleme diigmesine (RX guincelle / TX giincelle) basin;
Gincelleme sirasinda enerjiyi kesmeyin. Her ; i} . ] ]
sonug yeniden baslatmayla biter. ilerleme cubugu aktarimi izler. %100'de cihaz yeniden
RX 2026.1.05.14:30.00 (ota) baslar ve servis sayfasina doner; bitis mesaji “Tamam”dir.
2lik RX OK - TX 0K RX'ten baslatilinca RX ve eslesik TX birlikte glincelleme
RXgiincelleme paketi (ota) kipine girer: her cihazin kendi WiFi agina baglanip kendi
Dosya segilmedi L. . . . . .
paketini ylkleyin. Iptal et ve yeniden baslat islemi
birakir.

rxrecv50%

iptal et ve yeniden baslat




11. Yardim sayfasi
Yerlesik yardim ve kilavuz (tus, eslestirme, kipler, sorun giderme) web arayUtzunden secili dilde,
acilir bolimlerle goéruntualenir.

WENC2 Tus

io iO Yardim Eslestirme
A chnologles

utomation te
ve

Kilavuz Normal Galisma ve Sinyal Cubugu

B Hakkinda ve Baglanti

Cikis Kipleri / Konum Takibi (RX)

WENC2, en gok 3 artimli enkoderi motor tarafindan (TX)
sriicii tarafina (RX) kablosuz tasir. Modeller: 1 LED Desenleri
2 3 enkoder. !

bir kurulum yardimeisidir ve yainiz & Servis islevleri
Kipind

kipinde RX
Yazilim Giincelleme
WENC_RX_XXXXXX (alici) - WENC_TX_XXXXXX

(verici) —ya da WENC_RX_AWENC_TX_<cihaz

adi> Enkoder Baglantisi

sifre 12345678 (Baglanti bolimiinden dedistirilir, 8-32
karakier) Sorun Giderme

Adres  192.168.10.1 - wenc-rx.local / wenc-tx.local
Baglaninca sayfa ¢ogunlukla kendiliginden acilir. Ayn
yonetici parolasi yoktur: erigim WiFi sifresiyle korunur

Dil: sayfanin iistiinde EN / TR

12. Baglanti Yok
Cihazla baglanti koparsa rozet kirmizi Baglanti Yok olur ve
sinyal cubugu bosalir; cihazin WiFi agina yeniden baglanin.

WENC2 Servis | ?
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6. Saha Bakimi

6.1 Normal Calismada LED Gostergesi

LED Sinyal gucu (RSSI) Anlam

4 (D1-D4) > —57 dBm Mukemmel (yan yana cihazlar)
3 > —67 dBm Guclu

2 > —75 dBm Orta

1 > —85 dBm Zayif

0 — Baglanti yok / cok zayif

Deger suzillr (£3 dB histerezis). Cubugu hem TX hem RX gdsterir.



6.2 Restart Sayaci — Slip-Ring Bakim Takibi

Restart sayaci anlik besleme kesilme ve gelmelerinin tespiti icin eklenmistir — ariza

gidermede birincil tanilama aracidir. Dénen tarafa besleme slip-ring tUzerinden geliyorsa, firca-ring

temasi kaybi anlik guc kesintilerine yol acar ve cihazi yeniden baslatir. Web Ul "Sistem Bilgisi"
sayfasinda TX ve RX restart sayaclari géruntulenir.

* Yiiksek restart sayisi - koétd temas —» bakim gerekli.
* TX vs RX ayrimi:
o TX restart yiksek - motor tarafi slip-ring temasi kétu (firgca asinmasi, ring
oksidasyonu).
o RX restart yUksek — siiriuci tarafi besleme sorunu (gevsek klemens, sigorta, guc
kaynagi).
» Devreye alma sonrasi sayaclari referans deger olarak kaydedin; periyodik olarak (6rn.
ayda bir) kontrol ederek artis hizini takip edin.

6.3 Periyodik Kontrol Onerisi

Periyot islem

Ayda bir Web Ul - sinyal glcU + restart sayaci kontrolu

3 ayda bir Slip-ring firca asinmasi gorsel kontroli

Yilda bir Konnektdr sikilik kontrolt, kablo izolasyonu gézden gecirme

ionia otomasyon teknolojileri san.tic.ltd.gti. — WENC2
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7. Sorun Giderme

Belirti

LED'ler hi¢c yanmiyor

Servis kipine girilemiyor

WiFi agi géranmuyor

Web Ul acilmiyor

"Cihaz Tara" yapinca TX
goérinmuyor

Eslestirme basarisiz
oluyor

Encoder donuyor,
strlclde sayi yok

Sdrucide yon ters

Pozisyon +1 /-1
arasinda salinim

A/B sinyal tanllama —
tium noktalar kirmizi

Encoder donerken
noktalar degismiyor

Tek kanalin noktalar
kirmizi, digerleri normal

Sik restart

Guncelleme sonrasi
cihaz calismiyor

Olasi Neden — Cozum

Besleme yok. 15-30 V DC kontrolt. Normal modda sinyal yoksa LED'ler
kapalidir — bu normaldir

Normal calismada tusa 5 s basin; glc verirken = 0,1 s basih tutun.
Eslesmesiz cihaz zaten servis kipindedir

Cihaz servis kipinde mi? (LED yavas kayiyor ya da i¢/dis cift donlsimla).
Tarayicidan degil, isletim sisteminin WiFi ayarlarindan bakin. Ag adi:
WENC_RX_.. / WENC TX ..

Dogru SSID'ye bagh oldugunuzdan emin olun ( WENC  prefix). Telefonun
mobil verisini kapatin. http://192.168.10.1 (HTTPS degil)

TX enerjili ve servis modunda mi1? TX ve RX arasinda metal muhafaza/
duvar var mi? Antenler birbirini gérayor mu?

iki cihaz da servis modunda olmali. Sinyal glicii cok diisiikse cihazlar
birbirine yaklastirin

RX cikis kablolamasi hatali. RX servis modunda ise cikis yoktur — normal
calismaya doénun

Surlcl parametresinden yon cevirin; veya 4 telli baglantida A ile /A'yi
yer degistirin (en pratik); veya 2 telli baglantida TX'te ENC.A ile ENC.B'yi
yer degistirin

Encoder kablolama hatasi. A/B/~A/~B baglantilarini kontrol edin. 2 telli
baglantida TX'te /A,/B - GND képrisu yapildi mi?

Encoder beslemesi yok (TX Terminal 3 —» encoder +, Terminal 4 -
encoder GND) veya 2 telli baglantida TX'te /A,/B - GND koéprusu
unutulmus

ilgili sinyal kablosu kopuk. A veya B hattini kontrol edin

O kanalin kablo baglantisini veya encoder'in kendisini kontrol edin

Restart sayaclarini karsilastirin (§6.2). TX artisi yuksek - slip-ring
bakimi; RX artisi yluksek - sUrucu tarafi besleme kontrol

Cihaz 6nceki yazilima otomatik déner. Sonra o cihaz icin dogru paketle
yeniden deneyin (RX paketi RX'e, TX paketi TX'e)
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8. Referans

8.1 LED Animasyon Tablosu

Desen

Hizl kayan isik
Orta hizda kayan isik

Yavas kayan isik

i ¢ift / dis cift
dontusumlu

Hepsi yanip séner

Alttan dolum + 3 kirpma
+ sabit

Alttan dolum - sinyal
cubugu

Hepsi yanar, sonra
sirayla s6éner

Hizh flas
Kisa flas, uzun karanlik

Tek yonde donen cift

Ceyrekler dolar +
siradaki LED cakar

Do6rdu sabit
Gapraz hizli cakma

Hepsi sénuk

Goriinim

75 ms adim, ileri-geri

150 ms adim

300 ms adim

D2+D3 « D1+D4, 400

ms
200 ms acik/kapali

~1,6 s, sonra servis-
eslesik deseni

1-4 LED sabit

1 s déngl

~55s

100ms/1s

120 ms

ilerleme

D1+D3 « D2+D4, 60
ms

Anlam
Acilis

Normal kip, es araniyor (RX'te baglanti
yokken de)

Servis kipi, eslesme yok

Servis Kipi, eslesik

Esleme penceresi acik / esleme suriyor

Esleme tamam

Normal kip, bagh; cubuk = sinyal glcl

TX: baglanti koptu, yeniden baglaniyor

“Bul” komutu geldi

Hata: cihaz yapilandiriimamis (model kaydi
yok) — servise basvurun

Guncelleme kipi: paket bekleniyor

GUncelleme aktariliyor (her LED = %?25)

GUlncelleme bitti, yeniden basliyor

Gulncelleme hatasi / iptal (eski yazilim
calismaya devam eder)

Enerji yok

ionia otomasyon teknolojileri san.tic.ltd.gti. — WENC2
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8.2 Kablosuz Link 8.3 Web Ul Erisim

Parametre @ Deger Parametre Deger

Band 5 GHz WENC RX XXXXXX /

SSID
WENC_TX XXXXXX
Wi-Fi 6ax lisansina uygun 5 GHz

Protokol L
robust protokol AP Sifresi 12345678 (degistirilebilir)
Kanal Otomatik kanal gecisi IP 192.168.10.1
. Nokta-nokta, eslenik MAC Tarayici
Topoloji http://192.168.10.1

dogrulamal URL

9. OTA Guncelleme

GUncelleme kablosuzdur — sahada kablo veya USB gerekmez. Yalnizca lonia tarafindan imzah ve
sifreli guincelleme paketi ( .ota ) kabul edilir; baska, bozuk veya yanlis model paketi reddedilir.
Surlm geri alma korumasi: eski (guvenlik stGrimu dustk) paket yiklenemez.

1. Cihazi servis kipine alin (tusa 5 s basin). WiFi agina baglanin: WENC TX xxxxxx /
WENC_ RX xxxxxx , sifre 12345678 .

2. 192.168.10.1 (ya da wenc-tx.local / wenc-rx.local ) adresini acin -» Sistem - Yazilim
gluincelleme.

3. Kutuya UPDATE yazarak onaylayin. Makine dénlUyorsa (enkoder > 10 Hz) glincelleme
reddedilir — édnce motoru durdurun.

4. Cihaz Giincelleme kipinde yeniden baslar: cikislar ve 6lctim durur, LED'ler donen cift
gosterir. GlUncelleme RX sayfasindan baslatilirsa RX ve eslesik TX birlikte glincelleme
kipine gecer; TX'ten baslatilirsa yalniz TX gecer. GlUncelleme kipinde her cihaz kendi WiFi
agini yayar; sayfa kendiliginden 192.168.10.1'e yonlenir.

5. Her cihaza kendi agindan baglanip kendi .ota paketini ylkleyin (RX paketi RX'e, TX
paketi TX'e — TX paketi RX Gizerinden aktarilmaz). ilerleme cubugu gérinir, LED'ler ceyrek
ceyrek dolar.

6. %100'de sayfa “Done” gosterir, cihaz yeniden baslar, sayfa geri sayar ve servis Web Ul'ye
doner (90 s icinde donmezse WiFi agina yeniden baglanin).

9.1 Guvenlik Bekcgileri

* Yukleme 5 dk icinde baslamazsa, toplam 20 dk'yl asarsa ya da 30 s ilerleme olmazsa cihaz
yeniden baslar ve eski yazilimla acilir.

* Yeni yazilim ilk acilista kendini dogrulamazsa cihaz otomatik olarak 6énceki yazilima doéner.

* Guncelleme sirasinda enerjiyi kesmeyin.
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10. Cikis Kipleri ve Konum Takibi

10.1 Hiz aktarimi mi, konum takibi mi?

Hiz aktariminda (kip 0) verici enkoder frekansini 6lcer, alici bu frekansi yeniden Uretir. Sabit
devirde cikis yumusaktir; ancak baglanti kesintisinde kacan darbeler sonradan tamamlanmaz,
konum farki kalabilir.

Konum Kkiplerinde (1-3) yalniz frekans degil darbe sayisi tasinir. Alici, enkoderin Urettigi kadar
darbe verir: kisa bir baglanti kesintisinde eksik darbeler baglanti gelince tamamlanir, yani hicbir
darbe kaybolmaz. Kip her enkoder kanali icin ayri secilir.

10.2 Dort kip

Web arayuzindeki cizimlerde (“Kipler nedir?”) gri kesikli cizgi vericinin konumu, renkli ¢izgi ¢ikisin
konumudur; sari bant baglanti kopmasini gosterir.

hizla baglanti gen geldiginde tamamlanir. Ongoru
olmadig igin cik inin biraz gerisinde kalir
Kipler nedir? y yim gibi darbe kaybinin kabul edilmedii

secilmemelidir. Siki konum eslesmesi isteyen servo
uygulamalaninda segilir

0 Hz 1 2 3 Servo
Giivenli Ongoriilii
Kayip Yo Var Var (sinirli Var
darbe (sinirlt hizla)
telafisi hizla)

Geriadim Yok Yok Olabilir

2 - Konum - éngorilii
0 - Hiz aktarimi kopma

Gecikme zgeci Biraz 3 Yok
geride necek  denecek
kadar az kadar az

Kopmada Gikis durur, Geride Yetisir,
farkkalir ~ kalr, k hafif asip
y doner

Giivenli kipin tiim 6zelliklerini tasir, buna ek olarak

Uygun diigiik Siki
kisa bir stire ileriyi v

kullanim K ayim e konum
hiz . eslesmesi
geri konum
beslemesi izleme

Cikig, vericinin 6lgtiigl hizi dogrudan tretir ve hiz
amamlar.
ve geride kalmayan konum
ygundur. Siniflama: sabit
s hizi, hiz aktanmina gore daha
dalgalidir; hi si onemliyse kip 0 secilmelidir

Gelismis ayarlar

« Konum kazanci (kp): Konum hatasinin ne kadar
sertlikle giderilecegini belirler; yikseldikge izleme
sikilagir, agin yiikst im artar

« Yetisme hizi (catch_hz): Kopmadan sonra eksik

tamamlanirker nin hizinin tizerine
eklenebilecek en yiiks stir.
nc): Eksik darbe sayisi

ly
metraj igin kullanilmaz 3 - Konum - servo

1 - Konum - giivenli
dogrudan hizalanir ve

alarm ve
« bng resi (lead_us): Hedefin ne kadar ileriye
kestirilecegini mikrosaniye olarak verir; sabit

gecikmeyi giderir
« ivme kestirimi (acc): Acikken éngérii hizlanma ve
yavaglamayi da hesaba katar; rampalarda gecikmeyi

Ongoriili kipin kestirimini kullanir ve hedef gegilirse
‘ azaltir.

durgunken 1 darbelik 6lii bant

1ki tutan kiptir. Baglant! koptuktan
Cikig, vericinin konumunu darbe darbe izler ve higbir sonra y: sabilir ve geri doner. Gikisin
darbe kaybolmaz. Hi¢ geri adim atmaz defi geri adim atabilmesi nedeniyle, geri yon darbesinin
asmaz. Baglanti koparsa eksik darbeler, sinirli bir \ kabul edilmedigi sayim ve metraj islerinde

Kip 0 — Hiz aktarimi (varsayilan)

Cikis, vericinin 6lctigu hizi aynen Uretir; yalniz degisim hizi sinirlanir. Konum hatasi izlenmez. Sabit
yuksek devirde en yumusak cikisi verir.

* Gecikme: Hiz stizgeci kadar

» Baglanti kopunca: Cikis durur; kopma sirasinda kacan darbeler kalici fark olarak kalir.

* Geri adim: Yok

* Tipik uygulama: SurlcUye hiz geri beslemesi, sabit ylksek devir, hiz gostergesi. Sayim ve
metraj icin uygun degildir.



Kip 1 — Konum, guvenli

Cikis vericiyi darbe darbe izler. Hic geri adim atmaz, hedefi asmaz. Ongéri olmadigindan cikis
biraz geriden gelir.

* Gecikme: Biraz geride

» Baglanti kopunca: Cikis geride kalir; eksik darbeler baglanti gelince sinirl hizla
tamamlanir.

* Geri adim: Yok

* Tipik uygulama: Metraj, sayim, kesme boyu: hicbir darbenin kaybolmamasi gereken her
yer.

Kip 2 — Konum, éngorulu

Guvenli kipin tim o6zellikleri; ek olarak ivmeyi de iceren kisa bir 6ngoru sabit gecikmeyi giderir.
Sabit yuksek devirde c¢ikis kip 0'dan biraz daha az yumusaktir.

* Gecikme: Yok denecek kadar az

* Baglanti kopunca: Geride kalir, baglanti gelince yetisir (kip 1 gibi).

* Geri adim: Yok

» Tipik uygulama: DUsuk devir, rampalar; gecikmesiz ve darbe kaybi olmadan konum izleme.

Kip 3 — Konum, servo

Ongdrull kipin kestirimini kullanir, hedef asilirsa geri diizeltir (durgunda +1 darbe 81i bélge).
Konumu en siki tutar.

* Gecikme: Yok denecek kadar az

» Baglanti kopunca: Yetisir, hafif asip geri doner.

* Geri adim: Olabilir

» Tipik uygulama: Siki konum eslesmesi; strtctinin konum takipcisi (elektronik disli /
master-slave konum).



10.3 Karsilastirma

Kayip

Geri
Kip darbe a:::n Gecikme Kopmada Uygun kullanim
telafisi
0 —Hiz Hiz siizgeci  Cikis durur Sabit yiiksek devir, hiz
aktarimi Yok Yok 9 3 ' i y , '
kadar fark kalir geri beslemesi
(varsayilan)
1—-K , V I . . Geride kalir, .
N o-num ar (sinirli Yok Biraz geride eride al|r Metraj, sayim
guvenli hizla) sonra yetisir
Yok . - .
2 — Konum, Var (sinirl Geride kalir, DusUk devir, rampalar,
ongorulu hizla) Yok denecek sonra yetisir konum izleme
9 kadar az i
Yok Siki konum eslesmesi;
3 — Konum, . Yetisir, hafif konum takipgisi
Var Olabilir denecek .. e
servo asip déner (strtcu konum/slave
kadar az .
kipinde)
10.4 Hangi kipi secmeliyim?
ihtiyac Kip
Surlclye hiz geri beslemesi, sabit yiksek devir 0 — Hiz aktarimi

Sayim, metraj, kesme boyu; hicbir darbe kaybolmamali ve geri adim

1 — Konum, guvenli
kabul edilmez um, guvenli

Dusuk devir veya rampalar; neredeyse gecikmesiz konum izleme 2 — Konum, 6ngorall

Surlcu konum takipgisi (elektronik disli, master-slave) ve siki eslesme

. 3 — Konum, servo
gerekli

\ I kin (ki
Emin degilim Ojnrsayl ani birakin (kip

10.5 Kipi ayarlama

1. RX'i servis kipine alin ve web arayuzinu acin (bkz. §5.6).

2. Cikis Kipi bolimunt acin, her enkoder kanali icin kipi secin.

3. Gerekirse Gelismis ayarlar'i acip degerleri dizenleyin (bkz. §10.6).

4. Kaydet'e basin. Ayar normal ¢alismada gecerli olur; cihazi normal calismaya déndarin.
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Cikis Kipi

Konum - servo v

10.6 Gelismis ayarlar

Parametre Aralik Varsayilan
kp (konum 1-500
2

kazanci) 1/s 00
catch_hz _ 2000 Hz
(yetisme hizi)

res;l/nc 10000
(yeniden —

: o darbe
hizalama esigi)

tead_us 03000 15,
(6ngdru suresi) us

ac.c .(|vme acik / il
terimi) kapali

Emin degilseniz varsayilan degerleri kullanin.

10.7 Surucu tarafi

Anlami

Konum hatasinin ne
kadar siki dizeltildigi.

Eksik darbeler
tamamlanirken
eklenebilecek en yulksek
frekans.

Eksik darbe bunu asarsa
cikis dogrudan hizalanir
ve alarm verilir.

Hedefin ne kadar

ilerisinin kestirildigi (kip 2

ve 3).

Kestirim ivmeyi de

hesaba katar (kip 2 ve 3).

Ne zaman degistirilir

Yukseltmek takibi
sikilastirir; cok yuksek
deger salinima yol acar.

Sardcl ani hiz artisini
izleyemiyorsa dusurun.

Cok uzun baglanti
kesintilerinde yUkseltin.

Artik gecikme ya da
asma kalirsa ayarlayin.

Yalniz rampalar
dldzensiz gorinurse
kapatin.

Konum takipgisi icin strtct konum (slave) kipine alinir ve strtctinin enkoder girisi WENC2 RX
cikisina baglanir. Parametreleri surtcl kilavuzuna gore secin.

Dikkat: Kip 3 hedefi kisa stre asip geri dénebilir ve geri adim atabilir. Ters yonli darbenin
kabul edilmedigi uygulamalarda (kesme, metraj) kip 1'i secin.



Dokuman revizyonlari

Rev Tarih Degisiklik 6zeti

* Hiz kapasitesi guncellendi (0-102 kHz; 1024 ppr enkoderde
6000 dev/dk, teorik tavan)

* Tek tus islevleri

e LED desenleri ve sinyal cubugu esikleri

2.1 Kasim 2026
e Konum takibi cikis kipleri (aciklamali)
* Kablosuz yazilim glUncelleme
e Servis kipine giris ve web arayUzua kullanimi
 Sirket unvani guncellendi
2.0 Mart 2026 Onceki yayin
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